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1 Dati Anagrafici

Data di nascita: 17 Giugno 1973

Luogo di nascita: Siena

Cittadinanza: Italiana

Telefono: 0577-235888

E-mail: marco.casini@unisi.it

2 Attuale posizione

• Professore associato nel settore scientifico disciplinare IINF-04/A - Automatica, presso

il Dipartimento di Ingegneria dell’Informazione e Scienze Matematiche dell’Università di

Siena da Marzo 2021.

Abilitazione Scientifica Nazionale per il ruolo di Professore di prima fascia per il settore

concorsuale 09/G1 - Automatica, conseguita nel Giugno 2024.

3 Posizioni precedenti

• Ricercatore confermato nel settore scientifico disciplinare ING-INF/04 - Automatica, pres-

so il Dipartimento di Ingegneria dell’Informazione e Scienze Matematiche dell’Università

di Siena da Gennaio 2008 a Febbraio 2021.

• Ricercatore non confermato nel settore scientifico disciplinare ING-INF/04 - Automatica,

presso la Facoltà di Ingegneria dell’Università di Siena da Gennaio 2005 a Dicembre 2007.

• Assegnista di ricerca presso il Dipartimento di Ingegneria dell’Informazione dell’Università

di Siena, settore scientifico disciplinare ING-INF/04 - Automatica, da Maggio 2002 a

Dicembre 2004.

4 Formazione

• Titolo di Dottore di Ricerca in “Automatica e Automazione dei Processi” - XV Ciclo -

presso l’Università di Siena, Aprile 2003.

• Visiting scientist presso il Laboratory for Information and Decision Systems (LIDS) del

Massachusetts Institute of Technology (MIT), in Cambridge, Massachusetts, USA, invitato

dal Prof. Eric Feron (Giugno-Agosto 2001).

• Ha frequentato le seguenti Scuole di Dottorato:

– Scuola avanzata su: “Identificazione e controllo robusto di sistemi incerti”. Siena,

Novembre 2002.
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– VI Scuola Nazionale CIRA per studenti di Dottorato. Bertinoro, Luglio 2002.

– IV Scuola Nazionale CIRA per studenti di Dottorato. Bertinoro, Luglio 2000.

• Negli anni 2000-02 ha frequentato numerosi corsi organizzati presso il Dipartimento di

Ingegneria dell’Informazione rivolti agli studenti di dottorato.

• Laurea in Ingegneria Informatica, indirizzo Automatica e Sistemi di Automazione Indu-

striale, conseguita presso l’Università degli Studi di Siena il 14 Giugno 1999, con voto

110/110 e lode. Abilitazione alla professione di ingegnere conseguita nel Marzo 2000.

• Conseguimento del First Certificate in English dell’Università di Cambridge, Giugno 1998.

5 Attività didattica

Docenza presso istituzioni italiane

• Titolare del corso di System Identification, Corso di Laurea Magistrale in Artificial Intel-

ligence and Automation Engineering, Engineering Management, Università di Siena, a.a.

2023/24, 2024/25 e 2025/26.

• Titolare del corso di Applied Nonlinear Control, Corso di Laurea Magistrale in Artificial

Intelligence and Automation Engineering, Università di Siena, a.a. 2023/24 e 2024/25,

2024/25 e 2025/26.

• Titolare del corso di Multivariable, Nonlinear and Robust Control, Corso di Laurea Magi-

strale in Artificial Intelligence and Automation Engineering, Università di Siena, dall’a.a.

2019/20 al 2022/23.

• Co-titolare del corso di System Identification and Data Analysis, Corso di Laurea Magi-

strale in Computer and Automation Engineering, Engineering Management, Università di

Siena, a.a. 2020/21, 2021/22 e 2022/23.

• Titolare del corso di Sistemi di Controllo, Corso di Laurea in Ingegneria Informatica e del-

l’Informazione, Ingegneria Gestionale, Università di Siena, a.a. dal 2011/12 al 2018/2019.

• Titolare del corso di Controllo dei Processi, Corso di Laurea in Ingegneria dell’Automa-

zione, Università di Siena (sede di Arezzo), a.a. dal 2005/06 al 2010/11.

• Titolare del corso di Tecnologie dei Sistemi di Controllo, Corso di Laurea in Ingegneria

Informatica, Università di Siena, a.a. 2009/10 e 2010/11.

• Titolare del corso Telelaboratorio di Automatica, Corso di Laurea in Ingegneria dell’Auto-

mazione, Università di Siena (sede di Arezzo), a.a. dal 2003/04 al 2008/09.

• Titolare del corso Telelaboratorio di Automatica, Corso di Laurea in Ingegneria Informa-

tica, Università di Siena, a.a. dal 2001/02 al 2008/09.

• Titolare di un incarico di assistenza (tutorato) per il corso Progetto dei Sistemi di Controllo,

Corso di Laurea in Ingegneria Informatica, Università di Siena, a.a. dal 2001/02 al 2008/09.

• Titolare di un incarico di assistenza (tutorato) per il corso Controllo Multivariabile e

Robusto, Corso di Laurea Specialistica in Ingegneria Informatica, Università di Siena, a.a.

dal 2002/03 al 2004/05.
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• Titolare di un incarico di assistenza (tutorato) per il corso Controlli Automatici, Corso di

Laurea in Ingegneria Informatica, Università di Siena, a.a. 1999/00 e 2000/01.

Docenza presso istituzioni estere

• Titolare del corso di dottorato “Set Membership Estimation: Theory and Applications”

presso l’Universitat Politècnica de València, Valencia, Spagna, Luglio 2010.

Tutorato e supervisione

• Supervisore dell’assegnista di ricerca Milad Gholami, SSD ING-INF/04 (Automatica) -

tema di ricerca: tecniche per il controllo ottimo dei sistemi di accumulo nelle comunità

energetiche rinnovabili.

• Co-tutor dello studente di dottorato in Information Engineering and Science presso l’Uni-

versità di Siena (XXIII ciclo) Giovanni Zanvettor.

Attività seminariale

• Dal 1999 ha svolto seminari ad integrazione didattica dei corsi nel campo dell’automatica

presso il Dipartimento di Ingegneria dell’Informazione e Scienze Matematiche dell’Univer-

sità di Siena.

Supervisione di tesi di laurea

• Relatore e correlatore di oltre 80 tesi di Laurea e Laurea Magistrale presso il DIISM

dell’Università di Siena.

Altre attività didattiche

• Titolare di un incarico (12 ore/anno) di docenza nell’ambito del Piano Nazionale di Ripresa

e Resilienza, Missione 4 “Istruzione e ricerca”, 2023, 2024, 2025, 2026.

• Titolare di un incarico (25 ore) di progettazione e docenza nell’ambito del progetto Ponte,

presso l’I.T.I. “G. Galilei” di Arezzo, 2009/10.

• Titolare di un incarico (26 ore) di docenza e valutazione nell’ambito del progetto Ponte

Orienta-Università, presso l’I.S.I.S. “Margaritone” di Arezzo, 2009/10.

• Membro del Comitato Tecnico Scientifico e titolare di un incarico di docenza (20 ore) e

di un incarico di formazione a distanza (40 ore) nell’ambito del progetto IFTS Tecnico

superiore per l’automazione industriale, presso l’Istituto Tecnico Industriale “P. Porciatti”

di Grosseto, 2006.

• Titolare di un incarico di docenza (4 ore) nell’ambito della terza edizione del Master di II

livello e2 c - Economia Digitale e E-Business, presso il Centro per lo Studio dei Sistemi

Complessi di Siena, 2005.
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• Titolare di un incarico di docenza (20 ore) e di un incarico di formazione a distanza (50 ore)

nell’ambito del progetto IFTS AUTOPROTEC - Tecnico dell’automazione e dei processi

di produzione industriale, presso l’Istituto Tecnico Industriale Statale “G. Marconi” di

Pontedera, 2004.

• Titolare di un incarico di docenza (4 ore) nell’ambito della seconda edizione del Master di

II livello e2 c - Economia Digitale e E-Business, presso il Centro per lo Studio dei Sistemi

Complessi di Siena, 2004.

• Titolare di un incarico di docenza (4 ore) nell’ambito del Master di II livello e2 c - Economia

Digitale e E-Business, presso il Centro per lo Studio dei Sistemi Complessi di Siena, 2002.

• Titolare di un incarico di docenza (24 ore) nell’ambito del progetto IFTS Tecnico per

l’Automazione Industriale, presso l’Istituto Tecnico Industriale Statale “Galileo Galilei” di

Arezzo, 2002.

• Titolare di un incarico di ricerca e di docenza (16 ore) nell’ambito dell’azione TF11-

F@D Automazione, del progetto TRIO tramite il Consorzio FIT-Formazione Innovazione

Tecnologie per la Formazione, Firenze, 2000/01.

6 Attività accademiche

Commissioni di dottorato

• Membro della commissione di valutazione per l’esame finale di dottorato di Mattia Boggio,

Politecnico di Torino, 2024.

• Membro della commissione esaminatrice del concorso di dottorato “Smart Industry”,

Università di Pisa in convenzione con le Università di Siena e Firenze, 2022.

• Membro della commissione di valutazione per l’esame finale di dottorato di Talal Almutaz

Almansi Abdalla, Politecnico di Torino, 2022.

• Membro della commissione esaminatrice del concorso di dottorato di ricerca in Ingegneria

e Scienza dell’Informazione, Università di Siena, 2020.

• Membro della commissione di valutazione per l’esame finale di dottorato di Mohammad

Ibrahim Fareed Abuabiah, Politecnico di Torino, 2019.

• Membro della commissione di valutazione per l’esame finale di dottorato di Francesco

Farina, Università di Siena, 2019.

• Membro della commissione di valutazione per l’esame finale di dottorato di Francesco

Chinello, Università di Siena, 2014.

Incarichi di Ateneo

• Incaricato dal Consiglio di Facoltà quale tutor della Facoltà di Ingegneria per il progetto

di ateneo Nuovi Per-Corsi di Qualità dell’Università di Siena dal 2002 al 2008.

4



• Incaricato dal Consiglio di Facoltà quale tutor della Facoltà di Ingegneria per il progetto

pilota Per-Corsi di Qualità dell’Università di Siena dal 2000 al 2002.

Incarichi di Dipartimento

• Membro del Comitato per la Didattica del Corso di Studi in Engineering Management,

dal 2025.

• Membro del Comitato per la Didattica del Corso di Studi in Ingegneria Informatica e

dell’Informazione, 2019-2024.

• Membro del gruppo di riesame del Corso di Studi in Ingegneria Informatica e dell’Infor-

mazione e Ingegneria Gestionale, 2015-2018.

• Membro della Commissione Laboratori del Dipartimento di Ingegneria dell’Informazione,

Università di Siena, dal 2008.

• Responsabile scientifico del Laboratorio di Automatica dal 2009.

7 Attività organizzative e editoriali

Organizzazione di eventi scientifici

• Organizzatore della sessione invitata “Recent Advances in Remote Labs for Control Edu-

cation”, 10th IFAC Symposium on Advances in Control Education (Sheffield, 2013).

• Co-organizzatore della sessione invitata “Challenges in system identification: piecewise

affine models and quantized information”, 16th IFAC Symposium on System Identification

(Brussels, 2012).

• Co-organizzatore della sessione invitata “LEGO Mindstorms NXT in Control Education”,

18th IFAC World Congress (Milano, 2011).

Comitati di conferenze scientifiche

• Membro del Program Committee della conferenza internazionale: “14th IFAC Symposium

on Advances in Control Education” (Budapest, 2025).

• Membro del Program Committee della conferenza internazionale: “13th IFAC Symposium

on Advances in Control Education” (Hamburg, 2022).

• Membro del Program Committee della conferenza internazionale: “16th International

Conference on Programmable Devices and Embedded Systems” (High Tatras, 2019).

• Membro del Program Committee della conferenza internazionale: “12th IFAC Symposium

on Advances in Control Education” (Philadelphia, 2019).

• Membro del Program Committee (Special Track - Online Experimentation in Control

- OEC’17) della conferenza internazionale: “Experiment@International Conference 2017

(exp.at’17)” (Faro, 2017).
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• Membro del Program Committee della conferenza internazionale: “11th IFAC Symposium

on Advances in Control Education” (Bratislava, 2016).

• Membro del Program Committee della conferenza internazionale: “1st IFAC conferen-

ce on Modelling, Identification and Control of Nonlinear Systems (MICNON)” (Saint

Petersburg, 2015).

• Membro del Program Committee della conferenza internazionale: “17th IFAC Symposium

on System Identification” (Beijing, 2015).

• Membro del Program Committee della conferenza internazionale: “19th IFAC World

Congress” (Cape Town, 2014).

• Membro del Program Committee della conferenza internazionale: “10th IFAC Symposium

on Advances in Control Education” (Sheffield, 2013).

• Membro del Program Committee della conferenza internazionale: “9th IFAC Symposium

on Advances in Control Education” (Nizhny Novgorod, 2012).

• Membro del Program Committee della conferenza internazionale: “8th IFAC Symposium

on Advances in Control Education” (Kumamoto, 2009).

Affiliazioni

• Membro dell’IEEE CSS Technical Committee on System Identification and Adaptive

Control (TC-SIAC).

• Membro dell’IFAC Technical Committee on Control Education (EDCOM).

• Membro dell’Editorial Advisory Board della rivista The Open Automation and Control

Systems Journal (2008-2014).

• Membro Senior dell’IEEE.

• Membro dell’IFAC.

• Membro della Società Italiana Docenti e Ricercatori in Automatica (SIDRA).

Attività di revisione

• Svolge regolarmente attività di revisione per le principali riviste del settore (IEEE Tran-

sactions on Automatic Control, Automatica, IEEE Transactions on Control Systems Tech-

nology, ecc.).

8 Partecipazione a progetti internazionali e nazionali

Responsabilità di progetti di ricerca

• Responsabile dell’unità di Siena nell’ambito del progetto PRIN 2022 dal titolo “Smart Hy-

brid Energy Storage Systems for Renewable Energy Communities” (SHESS4REC), 2023-in

corso.
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• Responsabile dell’unità di Siena nell’ambito del progetto PRIN 2022 PNRR dal titolo

“Modeling and Optimization of Smart Technologies for Building Integrated Photovoltaics”

(MOST4BIPV), 2023-in corso.

• Coordinatore del progetto “Realizzazione di setup sperimentali atti a riprodurre il com-

portamento di sistemi multi-agente” risultato vincitore per l’assegnazione del fondo “at-

trezzature” (F-LAB) nell’ambito del Piano di Sostegno alla Ricerca (Università di Siena),

2019.

Partecipazioni a progetti di ricerca

• “Hybrid Microgrid for Smart Energy Management” (HM-SEM), Mission Innovation 2.0,

Ministero dell’Ambiente e della Sicurezza Energetica, 2026-in corso.

• “Tuscany Health Ecosystem” (THE), Spoke 9, Robotics and automation for health -

PNRR, 2022-2026.

• “Monitoring and Control Underpinning the Energy-Aware Factory of the Future: Novel

Methodologies and Industrial Validation”, PRIN 2017 (MIUR), 2019-23.

• “A CyberphysicAl social NeTwOrk using robot friends” (ACANTO Project), Specific

Programme: H2020-EU.3.1 (European Commission), 2015-18.

• “Devices for Assisted Living” (DALi Project), Specific Programme: FP7-ICT (European

Commission), 2011-14.

• “Active Distribution network with full integration of Demand and distributed energy RE-

SourceS” (ADDRESS Project), Specific Programme: FP7-Energy (European Commis-

sion), 2008-12.

• “Tecniche avanzate di controllo e identificazione per applicazioni innovative”, PRIN 2006

(MIUR), 2007-09.

• “Tecniche robuste per l’analisi ed il controllo di sistemi dinamici incerti”, PAR 2005

(Università di Siena), 2005-07.

• “Tecniche Robuste e di Ottimizzazione per Sistemi di Controllo ad Alte Prestazioni”,

PRIN 2004 (MIUR), 2005-07.

• “Development of an information technology tool for the management of European Southern

lagoons under the influence of river-basin runoff” (DITTY Project), Specific Programme:

FP5-Energy, Environment and Sustainable Development (European Commission), 2003-

06.

• “Tecniche ed algoritmi di ottimizzazione per il controllo robusto di sistemi con incertezza

strutturata”, PAR 2003 (Università di Siena), 2003-05.

• “Tecniche robuste e di ottimizzazione per il controllo di sistemi incerti”, PRIN 2002

(MIUR), 2003-05.
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• “Identificazione e controllo robusto di sistemi dinamici incerti”, PAR 2002 (Università di

Siena), 2002-03.

• “Monitoraggio ambientale in sistemi lagunari e lacustri: modellistica, predizione e raccolta

dati con sensori autonomi mobili”, PAR 2001 (Università di Siena), 2002-03.

• “Tecniche robuste per il controllo di sistemi incerti”, PRIN 2000 (MIUR), 2001-03.

• “Tecniche ed algoritmi per l’esplorazione di ambienti non strutturati con squadre di robot

mobili”, PAR 2000 (Università di Siena), 2000-01.

9 Esperienze professionali e collaborazioni

Esperienze professionali

• Attività di ricerca industriale nell’ambito del progetto “Propulsore elettrico di alta potenza

per grandi piattaforme satellitari”. Ministero delle Attività Produttive - Fondo Speciale

Rotativo per l’Innovazione Tecnologica (bando 2006, progetto C01/0725/02/X06), 2008-10.

• Attività di ricerca industriale nell’ambito del progetto “Sistema propulsivo elettrico per

piccole piattaforme satellitari avanzate”. Ministero dello Sviluppo Economico - Fondo

Speciale Rotativo per l’Innovazione Tecnologica (bando 2004, progetto A02/1801/02/X03),

2005-08.

• Contratto di ricerca “Design and development of an environment for decentralized and

coordinate control of vehicles”, presso il Massachusetts Institute of Technology (MIT).

Supervisore Prof. Eric Feron, 2001.

Contratti di collaborazione

• Contratto di collaborazione per conto dell’Università degli Studi di Siena per la realiz-

zazione del sito web dinamico relativo al Master di II livello e2 c: Economia digitale e

E-business, 2002.

• Contratto di collaborazione per conto dell’Università degli Studi di Siena, per la proget-

tazione e realizzazione di una banca dati aggiornabile e consultabile in remoto nell’ambito

del progetto G.E.O. (Giovani-Educazione-Orientamento), 2001.

• Contratto di collaborazione per lo sviluppo e la manutenzione di una banca dati per conto

del Liaison Office dell’Università degli Studi di Siena nell’ambito del progetto EPRIS

(European Pharmaceutical Regulation and Innovation Systems), 2001.

• Contratto di collaborazione per la realizzazione di una banca dati per conto del Liai-

son Office dell’Università degli Studi di Siena nell’ambito del progetto “analisi compara-

tiva dell’industria farmaceutica nei paesi dell’Unione Europea”, Ministero della Sanità,

Dipartimento per la valutazione dei farmaci e la farmaco vigilanza, 2000.

• Contratto di collaborazione per la realizzazione di una banca dati per conto del CU-

STOM/CESIT (Università degli Studi di Urbino e Siena), 1999.
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10 Brevetti e diritti d’autore

• R. Benocci, M. Casini, A. Facchini, A. Massai, C. Meniconi. Brevetto: “Sistema inte-

grato di rilevazione psicoergometrica”. Data deposito: 27/02/04, data di registrazione:

11/12/08, numero brevetto: 0000261266.

• M. Casini, A. Garulli, D. Prattichizzo e A. Vicino. “Software per la costruzione di un

Telelaboratorio di Automatica”. Copyright registrato presso il Registro Pubblico dei pro-

grammi per elaboratore. Data di registrazione: 21/12/01, numero progressivo: 002113,

ordinativo: D002741.

11 Finanziamenti individuali

• Assegnatario di un finanziamento FFABR (Fondo di Finanziamento delle Attività Base di

Ricerca), ANVUR-MIUR, 2017.

• Assegnatario di un finanziamento nell’ambito del Piano di Sostegno alla Ricerca, Università

di Siena, dal 2016 al 2024.

• Assegnatario di un finanziamento nell’ambito del Piano di Ateneo per la Ricerca, Università

di Siena, negli anni 2005, 2006 e 2007.

12 Riconoscimenti

• Il laboratorio remoto “Automatic Control Telelab” sviluppato dal candidato ha ottenuto

come riconoscimento la copertina del numero di Giugno 2004 della rivista IEEE Control

Systems Magazine.

13 Attività di ricerca

L’attività di ricerca ha riguardato principalmente i seguenti temi:

- Tecniche di stima e identificazione set-membership

- Sviluppo di algoritmi per giochi differenziali di tipo pursuit-evasion

- Tecniche di gestione dell’energia nell’ambito delle smart grids

- Laboratori remoti di automatica

- Gestione di sistemi ambientali
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14 Lista delle pubblicazioni

Riviste a diffusione internazionale

[1] E. Belloni, C. Buratti, M. Casini, M. Intravaia, G.M. Lozito, M.C. Piccirilli, G.G. Zanvettor,

“Thermo-electric storage systems in renewable energy communities: Modeling challenges

and perspectives”, Journal of Energy Storage, 176(123344), 2026.

[2] G.G. Zanvettor, M. Casini, A. Vicino, “Explicit solution to optimal management of storage

systems in renewable energy communities”, Journal of Energy Storage, 148(119962), 2026.

[3] M. Casini, A. Garulli, “Switching pursuit strategies for multi-pursuer single-evader games”,

Systems & Control Letters, 206(106284), 2025.

[4] G. Bianchini, M. Casini, M. Gholami “Optimal Prosumer Storage Management in

Renewable Energy Communities Under Demand Response”, Energies, 18(4904), 2025.

[5] M. Casini, A. Garulli, A. Vicino “Adaptive Threshold Selection for Set Membership Sta-

te Estimation with Quantized Measurements”, IEEE Transactions on Automatic Control,

70(9):5736–5749, 2025.

[6] G. Bianchini, M. Casini, A. Laudani, G.M. Lozito “Optimal Operation of Solar Battery

Chargers via Mixed-Integer Linear Programming”, IEEE Control Systems Letters, 9:384–

389, 2025.

[7] G. Bianchini, M. Casini, M. Gholami “Optimal operation of renewable energy communities

under demand response programs”, Energy, 326(136076), 2025.

[8] G.G. Zanvettor, M. Casini, A. Giannitrapani, S. Paoletti, A. Vicino, “A chance-constrained

programming approach to optimal management of car-rental fleets of electric vehicles”,

Sustainable Energy, Grids and Networks, 41(101587), 2025.

[9] E. Belloni, G. Bianchini, M. Casini, A. Faba, M. Intravaia, A. Laudani, G.M. Lozito,

“An overview on building-integrated photovoltaics: technological solutions, modeling, and

control”, Energy & Buildings, 324(114867), 2024.

[10] G.G. Zanvettor, M. Fochesato, M. Casini, J. Lygeros, A. Vicino, “A stochastic approach for

EV charging stations in demand response programs”, Applied Energy, 373(123862), 2024.

[11] M. Casini, A. Garulli, A. Vicino “Set membership state estimation for discrete-time linear

systems with binary sensor measurements”, Automatica, 159(111396), 2024.

[12] G.G. Zanvettor, M. Casini, A. Vicino, “Optimal Operation of Energy Storage Facilities in

Incentive-Based Energy Communities”, Energies, 17(11), 2589, 2024.

[13] M. Casini, A. Garulli, “A Two-Pursuer One-Evader Game with Equal Speed and Finite

Capture Radius”, Journal of Intelligent & Robotic Systems, 106, 77, 2022.
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[14] G.G. Zanvettor, M. Casini, A. Giannitrapani, S. Paoletti, A. Vicino, “Optimal Management

of Energy Communities Hosting a Fleet of Electric Vehicles”, Energies, 15(22), 8697, 2022.

[15] G.G. Zanvettor, M. Casini, R.S. Smith, A. Vicino, “Stochastic Energy Pricing of an Electric

Vehicle Parking Lot”, IEEE Transactions on Smart Grid, 13(4):3069–3081, 2022.

[16] M. Casini, A. Garulli, “On the advantage of centralized strategies in the three-pursuer

single-evader game”, Systems & Control Letters, 160(105122), 2022.

[17] M. Casini, A. Vicino, G.G. Zanvettor “A chance constraint approach to peak mitigation in

electric vehicle charging stations”, Automatica, 131(109746), 2021.

[18] M. Casini, A. Vicino, G.G. Zanvettor “A receding horizon approach to peak power mini-

mization for EV charging stations in the presence of uncertainty”, International Journal of

Electrical Power & Energy Systems, 126(106567), 2021.

[19] M. Casini, A. Garulli, “A new class of pursuer strategies for the discrete-time lion and man

problem”, Automatica, 100:162–170, 2019.

[20] M. Casini, G.G. Zanvettor, M. Kovjanic, A. Vicino, “Optimal Energy Management and

Control of an Industrial Microgrid With Plug-in Electric Vehicles”, IEEE Access, 7:101729–

101740, 2019.

[21] M. Casini, M. Criscuoli, A. Garulli, “A discrete-time pursuit-evasion game in convex

polygonal environments”, Systems & Control Letters, 125:22–28, 2019.

[22] G. Bianchini, M. Casini, D. Pepe, A. Vicino, G.G. Zanvettor, “An integrated model pre-

dictive control approach for optimal HVAC and energy storage operation in large-scale

buildings”, Applied Energy, 240:327–340, 2019.

[23] M. Casini, A. Garulli, A. Vicino, “A recursive technique for tracking the feasible parameter

set in bounded error estimation”, International Journal of Adaptive Control and Signal

Processing, 31(10):1456–1466, 2017.

[24] M. Casini, A. Garulli, “An improved lion strategy for the lion and man problem”, IEEE

Control Systems Letters, 1(1):38–43, 2017.

[25] M. Casini, A. Garulli, A. Vicino, “A linear programming approach to online set member-

ship parameter estimation for linear regression models”, International Journal of Adaptive
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